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【計測・制御】

有限要素法を用いたマニュピレーターの制御方法 登録番号18－45

〔技術・製品の概要と特徴〕

〔用　途〕 〔希望する技術移転の①形態・②相手先・③地域〕

〔提供可能資料など〕〔開発段階〕

マニュピレーターのリンク数や形が変わった

り、故障などにより動かない箇所が発生しても

ソフトウエアの変更が少なくて済み、また計算

が簡便な制御法。従来の制御方法が直列的な発

想に基づいているのに対し、系全体を有限要素

法で離散化し、要素座標系における各要素の情

報を直交座標系に基づく全体座標系の情報に変

換してから重ね合わせる並列的なアプローチを

しているため、データを再入力するだけでハー

ドウエアの構成変化に柔軟かつ容易に対応でき

る。

①多関節、高速・高精度ロボット、あるいは物

をつかむロボット

②宇宙や海洋、原子炉などの人間が踏み込めな

い空間で使用するマニュピレーター

①特許実施権供与、共同研究開発（技術指導可）

②企業規模は問わない

③国内に限る

技術資料試作・実験（未了）、製造・販売実績（無）

関連特許（出願中）

【ソフトウエア】

Web対応の地理情報システム構築エンジン「Geo Base」 登録番号18－46

〔技術・製品の概要と特徴〕

〔用　途〕 〔希望する技術移転の①形態・②相手先・③地域〕

〔提供可能資料など〕〔開発段階〕

高速・多機能の地理情報システム（G I S）を

イントラネット／インターネット環境に実装す

るためのG I S構築ツール。独自技術によりブラ

ウザ上で快適な地図操作性を実現。

W i n 3 2ライブラリで各種G I S機能を提供する

ため、きめ細かな作り込みができるのが最大の

特徴。 3次元＋時間列の多次元データもサポー

トしており、高度なG I Sの構築もでき、従来の

G I Sに比較してW e b G I S導入により大幅なコス

ト低減が可能。XML対応予定。

①都市計画、固定資産、環境、防災、介護福祉

などの自治体業務支援（特に広域防災、情報

公開、地域情報提供システムなど）

②店舗管理、顧客管理、不動産・物件管理、動

態・物流管理などの民間企業向けシステム

①特許実施権供与、共同研究開発

②企業規模は問わない

③国内・外いずれでもよい

技術資料、パンフレット製造・販売実績（有）

関連特許（有）

直列制御と並列制御


