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 人間の手とほぼ同じ関節数と自由度を持ったサーボモータ内蔵の人間型ロボットハン

ド。 

 ロボットによる器用な物体操作や人間との協調作業などの研究用プラットフォームと

して岐阜大学工学部川�研究室との産学連携で開発。人間と同様に 5 本指 20 関節 16 自由

度を持ち各指のリンク長さの比は人間に近く、人間の手とほぼ同じ大きさと構成である。

関節は、ハンド機構内に内蔵されたモータにより駆動し、市販のロボットアームに容易に

装着できる。 

 


